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A. RICHIEDENTE (I) 
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2) Denominazione I 
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L. RIASSUNTO 



II recipiente e per una macchina di controllo ponderale comprendente una linea (11, 12, 13) di 
avanzamento degli oggetti ed un mezzo di espulsione (13) atto a lanciare trasversalmente di lato i 
singoli oggetti (9') per la loro espulsione dalla linea in seguito ad un controllo ponderale; il recipiente 
(20) ha una zona inferiore (22) di raccolta degli oggetti scartati ed una bocca di ricevimento (21) 
disposta in corrispondenza del punto di espulsione degli oggetti (9') , e si caratterizza per il fatto che 
detta bocca di ricevimento (21) e posta a fianco ed alio stesso livello dell'oggetto posto sulla linea di 
avanzamento (13) in posizione contrapposta rispetto a e rivolta verso il mezzo di espulsione (15), ed 
inoltre il recipiente (20) comprende una superficie curva concava (23), rivolta verso il mezzo di 
espulsione (15), atta ad accompagnare gli oggetti scartati (9') nella zona di raccolta (22), che si deriva 
dall'estremita superiore della bocca di ricevimento (21); il profilo della superficie (23) curva e atto ad 
intercettare la traiettoria (A) delToggetto lanciato dal mezzo di espulsione (15) formando con tale 
traiettoria un angolo relativamente piccolo, e prosegue verso il basso con un percorso tale che 
Toggetto, per la spinta cinetica che possiede, scorra in modo sostanzialmente aderente alia superficie 
(23) stessa. 
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DESCRIZIONE 

del brevetto per invenzione industriale dal titolo: 
"Recipients per ia raooolta degli oggetti scartati m una macchina di conirolio ponde- 

RALE" 

a nome THERMO RAMSEY TECNOEUROPA S.R.L., con sede in PARMA (PR) . 

★ * * 

La presente invenzione riguarda le macchine per il controllo pon- 
derale di oggetti, comprendenti una linea d ' avanzamento degli og- 
getti, ed un mezzo d' espulsione atto a lanciare trasversalmente di 
lato i singoli oggetti per la loro espulsione dalla linea in se- 
guito ad un controllo ponderale, comprendenti inoltre un recipien- 
te per la raccolta degli oggetti scartati avente una zona di rac- 
colta ed una bocca di ricevimento disposta in corrispondenza del 
punto di espulsione degli oggetti. 

L 1 applicazione della presente invenzione e per il trattamento di 
oggetti il cui peso e minore di 1000 grammi e la cui dimensione 
massima e minore di 400 mm; al di sopra di detti valori, 1' appli- 
cazione dell ' invenzione diviene eccezionale, pur se non e esclusa. 
Inoltre, la presente invenzione esprime la massima utilita in mac- 
chine compatte aventi un telaio di sostegno cui e fissato sia lo 
strumento per la misura del peso, sia il recipiente per la raccol- 
ta degli scarti. 

Un problema presente nelle macchine note e che il lancio degli og- 
getti scartati nel recipiente di raccolta provoca inevitabilmente 
degli urti tra l'oggetto e le pareti laterali e/o la parete di 

S rXK' 
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fondo del recipiente e/o gli altri oggetti gia present! nella zona 
di raccolta, le cui vibrazioni si ripercuotono, attraverso il co- 
mune telaio di supporto, sullo strumento di misura e di conseguen- 
za ne disturbano il f unzionamento . 

Uno scopo della presente invenzione e di realizzare un recipiente 
per la raccolta degli oggetti scartati che, pur essendo sostenuto 
dallo stesso telaio che sostiene anche lo strumento di misura del 
peso, sia in grado di ridurre in modo considerevole 1 1 intensita 
degli urti prodotti dagli oggetti che vengono lanciati dal mezzo 
di espulsione all 1 interno dello stesso recipiente di raccolta. 
Un altro scopo della presente invenzione e di realizzare un reci- co<1 
piente di raccolta per lo scopo sopra detto che sia di 
fabbricazione serrplice ed economica. z 03 ? 

< r-. 

Detti ed altri scopi sono raggiunti dall ' invenzione in oggetto co- 2:^ 6 
si come si caratterizza nelle rivendicazioni. 6>~ 
L 1 invenzione e basata sul fat to che la bocca di ricevimento del 
recipiente di raccolta e posta a fianco ed alio stesso livello 
della linea di avanzamento, in posizione contrapposta rispetto a e 
rivolta verso il mezzo di espulsione, ed inoltre il recipiente 
corrprende una superficie curva concava, rivolta verso il mezzo di 
espulsione, atta ad accompagnare gli oggetti scartati nella zona 
di raccolta, che si deriva dall ' est remit a superiore della bocca di 
ricevimento, il cui profilo, nel piano verticale e trasversale e 
atto ad intercettare la traiettoria dell' oggetto lanciato dal mez- 
zo di espulsione formando con tale traiettoria un angolo relativa- 
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mente piccolo, e prosegue verso il basso con un percorso tale che 
1» oggetto, per la spinta cinetica che possiede, scorra in modo so- 
stanzialmente aderente alia superficie stessa. 

In particolare, la bocca di ricevimento e disposta in modo sostan- 
zialmente verticale e la tangente all ■ estremita iniziale del pro- 
filo della superficie curva concava e pressoche orizzontale e di- 
sposta ad un livello piu alto del livello della superficie supe- 
riore degli oggetti posti nel punto di espulsione ed il profilo 
della superficie curva concava passa attraverso un punto in cui la 
tangente e pressoche verticale. 

Grazie alia peculiare conformazione della detta superficie curva 
concava, 1 1 oggetto che viene lanciato entro il recipiente dal mez- 
zo di espulsione urta tale superficie con un angolo relativamente 
piccolo, ossia un angolo sensibilmente minore di 90 gradi e prefe- 
ribilmente il piu piccolo possibile, conpatibilmente con la 
traiettoria che assume 1' oggetto; successivamente 1' oggetto scorre 
strisciando lungo la superficie e grazie all'attrito con essa con- 
suma la propria energia, del tutto od in parte, prima i 
raggiungere la zona di raccolta, riducendo pertanto in modo 
rilevante I'intensita degli urti. 

L'invenzione viene esposta in dettaglio nel seguito con I'aiuto 
delle allegate figure che ne illustrano una forma, a titolo 
d'esempio e non esclusiva, d' attuazione . 

La FIG. 1 e una vista di lato della macchina di controllo 
ponderale . 
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La FIG. 2 e una vista frontale della FIG. 1, 

La FIG. 3 e un particolare ingrandito di Fig. 2, S^^^il 
recipiente di raccolta 



tea i$0f^$i 5~ 

a e sezionato secondo il piano IirEJEK ^0\r;y i?^ 
FIG. 3La FIG. 4 e una vista prospettica del solo recipiente c&^^^^wQ 0 ^" sV 



5 colta. 

La macchina per il controllo ponderale illustrata e di tipo noto e 

conprende una linea di avanzamento degli oggetti sot to controllo, 

conposta da tre brevi nastri trasportatori 11, 12 e 13, disposti 

in successione, azionati da rispettivi motoriduttori 14. Il primo 

10 nastro trasportatore 11 e di introduzione al secondo nastro 12 ed 

a questo e associato uno strumento di misura del peso dell'oggetto 

che transita su di esso. Il terzo nastro trasportatore 13 e posto 0 S^| 

E $ ^ o 3 

a valle del secondo nastro 12 e definisce la zona d'espulsione de- <o?^S 
gli oggetti scartati; infatti, ad esso e associato un mezzo JOo^a: 
15 d'espulsione, ad eserrpio definite da un elemento spintore 15 azio- 3 $ ^§5 



nato da un martinetto 16 (come illustrato nelle figure) o da un 5 
mezzo soffiante, mediante il quale vengono lanciati trasversalmen- 
te ed orizzontalmente di lato i singoli oggetti per la loro espul- 
sione in dalla linea in seguito all'azione di controllo ponderale 

20 effettuata sul secondo nastro trasportatore 12. 

A fianco della zona d'espulsione e posto un recipiente di raccolta 
20 degli oggetti scartati avente una zona inferiore 22 ove si rac- 
colgono gli oggetti scartati ed una bocca 21 di ricevimento dispo- 
sta in corrispondenza del punto d'espulsione degli oggetti, a 

25 fianco del terzo nastro trasportatore 13. Sia i tre nastri tra- 



o 
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sportatori 11, 12 e 13, insieme con i relativi organi, sia il re- 
cipiente di raccolta 20 sono sostenuti da un telaio di supporto 10 
avente una forma generale a sviluppo verticale, mediante bracci 
trasversali 31, una traversa longitudinale 32 ed altri mezzi. 
Secondo 1 ' invenzione, la bocca di ricevimento del recipiente di 
raccolta 20 e posta a fianco ed alio stesso livello dell'oggetto 
posto sulla linea d 1 avanzamento (vale a dire sul terzo nastro tra- 
sportatore 13) , in posizione contrapposta e rivolta verso la 
posizione del mezzo d' espulsione, ed il recipiente di raccolta 20 
conprende una superficie curva concava 23, la cui concavita e 
rivolta verso il mezzo d' espulsione 15, atta ad accorrpagnare gli 
oggetti scartati nella zona di raccolta 22. * 
II recipiente di raccolta 20 conprende due pareti laterali piane ? 13r 'x^jjj 

^ p yv; — 

24, una parete ricurva di fondo 25, la cui superficie interna de- V-'o<| 
finisce detta superficie curva concava 23, ed una parete frontale 
26 contrapposta alia parete di fondo 25. 

Secondo una forma preferita (ma non esclusiva) d' attuazione, illu- 
strata nelle figure, le due pareti laterali piane 24 hanno forma 
di semicerchio ed il profilo della parete ricurva 25 definisce una 
20 semicirconferenza. In sostanza la forma globale esterna del 
recipiente di raccolta 20 e quella di un cilindro tagliato a meta 
lungo un piano assiale ed e simmetrica rispetto al piano assiale 
orizzontale. 

Sulla parete frontale 26, che chiude il volume interno del reci- 
piente 20 e prevista una bocca superiore, che occupa la porzione 



15 



'St — 



25 
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estrema superiore del la parete 26 stessa, giacente su un piano 
verticale (o quasi verticale) , che resta aperta e def inisce la 
bocca di ricevimento 21; sulla stessa parete 26 e prevista anche 
una bocca inferiore 21', che occupa la porzione estrema inferiore 
della parete 26 stessa, giacente su un piano verticale (o quasi 
verticale), posta in corrispondenza della zona inferiore 22, che 
viene chiusa da un portello 261, in modo da definire una zona 
chiusa per la raccolta degli oggetti scartati. 

La superficie curva concava 23 e collegata alia bocca di ricevi- 
mento 21, e si prolunga verso il basso fino alia zona di raccolta 
22; in particolare, nell ■ eserrpio illustrato nelle figure, la su- fr> e> 

perficie 23 possiede due estremita, un' estremita 23a superiore, 1^1^ 

<o< < 

, O cn £ UJ * 

lniziale che sostanzialmente combacia con 1 ! estremita superiore < 0 gz4 
della bocca di ricevimento 21 e un 1 estremita 23b inferiore che so- i^^^ 
stanzialmente combacia con 1 ' estremita inferiore dell'altra bocca g>o' 



21 ' ; la tangente al prof ilo della superficie 23 in dette due e- 
stremita 23a e 23b e orizzontale, mentre la tangente al profile 
nel punto intermedio di questa e invece verticale. 

La superficie curva concava 23 e atta ad intercettare la traietto- 
ria dell'oggetto lanciato dal mezzo d'espulsione 15 ed il suo pro- 
filo forma con tale traiettoria un angolo relativamente piccolo, 
possibilmente molto piccolo, in dipendenza delle caratteristiche 
della traiettoria assunta dall'oggetto lanciato del mezzo 15. Sem- 
pre questo profilo prosegue poi verso il basso seguendo un percor- 
so arrotondato cosicche l'oggetto, per la spinta cinetica che pos- 
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siede, scorre in modo sostanzialmente aderente alia superficie 23 
stessa. 

La tangente all ■ estremita iniziale del profilo della superficie 
curva concava 23, oltre ad essere pressoche orizzontale e anche 
5 disposta ad un livello piu alto del livello della superficie supe- 
riore degli oggetti 9 posti nel punto d'espulsione, cosi che la 
bocca di ricevimento 21, sia abbondantemente piu grande degli og- 
getti 9' scartati. 

Nel funzionamento, gli oggetti 9 avanzano sui trasportatori 11, 12 
10 e 13 nella direzione indicata dalla freccia F di FIG. 1. 

Quando un oggetto 9 1 , il cui peso non rientra entro i parametri 



20 



25 



previsti, perviene sul terzo nastro trasportatore 13, viene lan- v^^S 

^CQ sc. 



ciato di lato dallo spintore 15 entro il recipiente di raccolta <oo 
20; 1' oggetto 9' passa at traverse la bocca 21 seguendo una 
15 traiettoria parabolica di lancio, indicata con A in FIG. 3, la ^ 
quale intercetta la superficie 23 formando con il profilo di essa 
un angolo relativamente piccolo (che nella FIG. 3 e di 15-2 5 
gradi) . Dopo aver incontrato la superficie 23, 1' oggetto 9' 
prosegue in modo aderente alia superficie 23 stessa, perdendo 
energia cinetica a causa dell'attrito nello scorrimento, fino a 
raggiungere, conseguentemente in modo smorzato, la zona di 
raccolta 22 ove 1 1 impatto con gli altri eventuali oggetti 9'» gia 
present i sara di conseguenza piu morbido. 

II recipiente di raccolta 20 possiede su una parete laterale 24 
una coppia di asole 27 tramite la quale, mediante una piastra 28, 
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viene fissato, in modo verticalmente regolabile, ad un fianco del 
telaio 10 del la macchina. 

Grazie alia forma simmetrica del recipiente 20 e possibile ruotare 
sottosopra il recipiente stesso per applicarlo all'altro fianco 
del telaio 10, avendo proweduto a spostare il portello 261 a 
chiusura della bocca che ora viene a trovarsi in posizione infe- 
riors . 

Owiamente all ' invenzione in oggetto potranno venire apportate nu- 
merose modifiche di natura prat i co -appli cat iva, senza con cio u- 
scire dall ' ambito dell ' idea inventiva come sotto rivendicata. 



UN MAtfDATARIO 

'"p. MARIO Be ~^Ctff 
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RIVENDICAZIONI 

1. Recipiente per la raccolta degli oggetti scartati in una 

macchina di controllo ponderale, la macchina comprendendo una li- 

nea (11, 12, 13) di avanzamento degli oggetti, ed un mezzo di e- 

spulsione (13) atto a lanciare trasversalmente di lato i singoli 

oggetti (9') per la loro espulsione dalla linea in seguito ad un 

controllo ponderale, il recipiente (20) avendo una zona inferiore 

(22) di raccolta degli oggetti scartati ed una bocca di ricevimen- 

to (21) disposta in corrispondenza del punto di espulsione degli 

oggetti (9'), caratterizzato dal fatto che il recipiente (20) com- 

prende una superficie curva concava (23), rivolta verso il mezzo &Hfs5 

2ct * x a 

di espulsione (15), atta ad acconpagnare gli oggetti scartati (9') <>I3^ 
nella zona di raccolta (22), che si deriva dall 1 estremita superio- f^ij^S 

5 i ?J < = 

re della bocca di ricevimento (21), il profilo nel piano verticale ?$o^§ 
e trasversale della detta superficie (23) curva essendo atto ad ^f^"- 



intercettare la traiettoria (A) dell'oggetto lanciato dal mezzo di 
espulsione (15) formando con tale traiettoria un angolo relativa- 
mente piccolo, e proseguendo verso il basso con un percorso tale 
che I'oggetto, per la spinta cinetica che possiede, scorra in modo 
sostanzialmente aderente alia superficie (23) stessa. 

2. Recipiente secondo la rivendicazione 1, caratterizzato dal 
fatto che la bocca di ricevimento (21) e post a a fianco ed alio 
stesso livello dell'oggetto posto sulla linea di avanzamento (13), 
in posizione contrapposta rispetto a e rivolta verso il mezzo di 
25 espulsione (15) . 



£5 
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3. Recipiente secondo la rivendicazione 2, caratterizzato dal 
fatto che la bocca di ricevimento (21) e disposta in modo sostan- 
zialmente verticale e la tangente all ' estremita iniziale del pro- 
filo della superficie curva concava (23) e pressoche orizzontale e 

5 disposta ad un livello piu alto del livello della superficie supe- 
riore degli oggetti posti nel punto di espulsione. 

4. Recipiente secondo la rivendicazione 2, caratterizzato dal 
fatto che la parte iniziale del profilo della superficie curva 
concava (23) ha forma di arco di cerchio e passa attraverso un 

10 punto in cui la tangente e pressoche verticale. 

5. Recipiente secondo la rivendicazione 4, caratterizzato dal 
fatto che comprende due pareti laterali (24) piane ed una parete 
ricurva di fondo (25) , la cui superficie interna definisce detta 
superficie curva concava (23) ed il cui profilo definisce una se- 

15 - micirconferenza. 

6. Recipiente secondo la rivendicazione 4, caratterizzato dal 
fatto che ha una forma simmetrica rispetto al piano assiale oriz- 



zontale . 
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